ROBOTTI

Automatyzujemy rolnictwo

Specjalistyczne rozwigzania do powtarzalnych prac precyzyjnych

ROBOTTI LR




GROINTELLI to dunska firma zatozona w 2015 r., ktéra specjalizuje sie w robotach polowych.

W poczatkowym okresie firma blisko wspétpracowata z uczelniami i instytucjami badawczymi nad
wdrazaniem szeregu innowacyjnych technologii przeznaczonych do precyzyjnego wykonywania
zabieg6w rolniczych. Opracowane rozwigzania byty wielokrotnie nagradzane za swojg innowacyjnos¢.

Rozwigzania ROBOTTI s3 oferowane poprzez stale rozwijajaca sie sie¢ autoryzowanych dystrybutoréw na catym
Swiecie, a takze poprzez system sprzedazy bezposredniej w Danii. Dzieki temu klienci moga liczy¢ na najwyzszy

poziom jakosci obstugi oraz dostep do wiedzy lokalnych specjalistéw na temat sposobéw wykorzystania robotéw
ROBOTTI w gospodarstwie rolnym. Mamy réwniez wtasne zespoty wsparcia i produktu, ktore zawsze stuzg

pomoca w procesie przejscia na rolnictwo zrobotyzowane.

"O firmie"




OBOTTI to znacznie wiecej niz tylko robot, ktéry wykonuje prace polowe — to inteligent-

ne rozwigzanie z kompletnym zespotem infrastruktury cyfrowej, umozliwiajgce automa-
tyczne zbieranie informacji na temat pola i uprawianych na nim roslin oraz rejestrowanie
parametréw technicznych. Wszystko po to, aby wspomagaé podejmowanie decyzji
i wspiera¢ prace systeméw zarzgdzania w gospodarstwie. ROBOTTI jest robotem wszechstronnym i moze
by¢ stosowany do réznego rodzaju prac polowych. Wspétpracuje z szerokg gama powszechnie stosowa-
nych i sprawdzonych narzedzi. Stworzono go z myslg o precyzyjnych zabiegach w uprawie roli, podczas
siewu, przy pieleniu chwastéw, i opryskach. Konstrukcja ROBOTTI wykorzystuje standardowe i dobrze
znane elementy, dzieki czemu jest odporna na awarie i tatwa w serwisowaniu.
Roboty ROBOTTI sg juz wykorzystywane w gospodarstwach rolnych w Europie i na $wiecie (réwniez
w Polsce). Robotyzacja zabiegéw polowych z wykorzystaniem inteligentnego i wieloczynnosciowego roz-
wigzania, jakim jest ROBOTTI, pozwala na uzyskanie wymiernych korzysci.
Nowy robot polowy ROBOTTI LR jest przeznaczony do dtugotrwatej pracy i charakteryzuje sie niskim zuzy-
ciem paliwa — moze pracowac az do 60 godzin bez koniecznosci tankowania. Robot dysponuje wysokim
momentem obrotowym na kotach, wydajnym uktadem hydraulicznym i udzwigiem wynoszacym ponad
1,2 tony. To ekonomiczne rozwigzanie, ktére mozna z tatwoscig wykorzysta¢ do wykonywania licznych
prac polowych, zaréwno w rolnictwie, jak i w ogrodnictwie oraz szkétkarstwie i wielu innych obszarach,
w ktérych uprawia sie rosliny w rzedach lub zagonach.




Zautomatyzowana praca
W polu zgodnie z systemem
spraca na polu”.

ROBOTTI wykonuje prace polowe zamiast
uzytkownika — nie potrzebuje kierowcy.
Moze pracowac bez nadzoru w dzien i w nocy
—24 godziny na dobe przez 7 dni w tygodniu.

Najwyzsza precyzja
9 z gwarancja maksymalnego
wykorzystania pola
System pozycjonowania RTK-GPS, wykorzy-
stywany w ROBOTTI zapewnia doktadnos¢
przejazdu na poziomie +/-2 cm podczas pracy
w polu. ROBOTTI dociera doktadnie do tego
samego miejsca za kazdym razem.

Prosty silnik, ktéry

naprawi kazdy

mechanik
Dzieki zastosowaniu silnika wysokopreznego
Kubota, robotowi polowemu ROBOTTI nigdy
nie zabraknie mocy. Silnik jest tatwy w utrzy-
maniu, a czesci niezbedne do jego ewentual-
nych napraw sg powszechnie dostepne.

Bezpieczna konstrukcja
z licznymi
zabezpieczeniami

ROBOTTI ma szereg systemow zabezpieczen,
dzieki ktérym robot moze pracowac bez
nadzoru — system sam powiadomi
uzytkownika, kiedy skonczy prace.

e tatwe podiaczanie
narzedzi oraz transmisja

mocy
ROBOTTI LR ma w standardzie trzypunktowy
uktad zawieszenia Il kategorii. To czyni go
rozwigzaniem uniwersalnym, ktére mozna
tatwo przystosowac do pracy z powszechnie
stosowanymi narzedziami.

Niewielka masa,
@ niewielki nacisk

na glebe
ROBOTTI wazy okoto 3000 kg i stanowi lekka,
zrbwnowazong alternatywe dla konwencjonal-
nych ciggnikéw. Niewielki ciezar pozwala na

wyeliminowanie ryzyka nadmiernego
zageszczenia gleby.



Rozwigzanie dla probleméw z brakiem pracownikéw

Rolnicy na catym Swiecie borykajg sie obecnie z problemem braku wykwalifikowanej sity roboczej i restrykcyjnymi
przepisami dotyczagcymi ochrony srodowiska. W zwigzku z tym konieczne staty sie poszukiwania nowych sposobéw

wykonywania prac i — co wazniejsze — nowych sposobéw myslenia.

ROBOTTI LR to przyktad maszyny, ktéra jest w stanie zaradzi¢ tym problemom. Moze pracowac bez przerwy nawet
do 60 godzin, wykonujgc zadania wymagajace wysokiej precyzji z niezmienng wysokg jakoscia, dzier po dniu,
godzina po godzinie. Jest przy tym rozwigzaniem ekologicznym, pozwalajgcym na ograniczenie stosowania srodkow
chemicznych w rolnictwie i zuzywajacym niewiele paliwa z uwagi na swg matg mase. Niewielka masa zmniejsza
ryzyko zageszczania gleby podczas jazdy po polu w poréwnaniu z tradycyjnymi, ciezkimi maszynami.

Zaawansowanhy, ale prosty - . .

ROBOTTI stanowi idealne potgczenie inteligentnych,
nowoczesnych rozwigzan elektronicznych z prostg

konstrukcjg mechaniczng — tradycyjnym napedem, y [ i 4_ _— -

wykorzystujgcym silnik wysokoprezny i uktad hydrau- Vit I 1 '

liczny oraz TUZ-em. .
Moc zapewnia silnik Kubota Stage V, a uktad zasilania o -

hydraulicznego wyprodukowata firma Bosch Rexroth.
To wiasnie tym elementom ROBOTTI zawdziecza

swojg niezawodnos¢.

Zerowy promien skretu

ROBOTTI moze sie obraca¢ wokét wtasnej osi

z zerowym promieniem skretu. Wyjgtkowy uktad
kierowniczy umozliwia ROBOTTI obroét na waskich
uwrociach, zwigkszajac stopien wykorzystania pola.
Rozwigzanie to zapewnia wieksze zbiory, np. umozli-
wiajac uprawianie poprzeczniakdéw.

Nosnik narzedzi

Na srodku wysiegnika centralnego zamontowano
standardowy trzypunktowy uktad zawieszenia.

W ten sposob robot moze wykorzystywac rézne
narzedzia w zaleznosci od pory roku. Zakres szero-
kosci roboczej pomiedzy modutami jest bardzo
szeroki (1,5-3,3 m) i moze by¢ dostosowany do
konkretnych potrzeb. Do typowych zadah ROBOTTI
nalezg m.in. uprawa gleby, siew, pielenie chwastéw,
obredlanie i opryski.

sRobotyzacja - uprawa roli i siew”



Bezpieczenstwo
ponad wszystko

Na kazdym etapie opracowywania ROBOTTI szczeg6lnie duzo
uwagi poswiecono kwestiom bezpieczenstwa. Urzadzenie uzyskato
certyfikacje potwierdzong znakiem CE i jest zgodne z wymogami
dyrektyw UE oraz wszystkimi obowigzujgcymi normami I1SO.

System zabezpieczert ROBOTTI obejmuje siedem réznych
podsysteméw, od prostych zabezpieczen fizycznych, po wirtualne
ogrodzenie. W przypadku aktywacji ktéregokolwiek z nich ROBOTTI
natychmiast sie zatrzymuje i wysyta uzytkownikowi odpowiednie
powiadomienie.

¢ Skaner laserowy 3D (LIDAR)

e Zderzak z czujnikami nacisku

° Wirtualne ogrodzenie wykorzystujgce system GPS

° Monitorowanie zejscia z trasy i poslizgu két oraz system
unikania ugrzezniecia

* Przycisk zatrzymania pracy na kontrolerze zdalnego
sterowania

* Funkcja zatrzymania pracy za pomoc3 interfejsu
mobilnego lub systemu monitoringu w przegladarce
internetowej

* 5 przyciskéw zatrzymania awaryjnego

Podczas planowania pracy i opracowywania planu pola,
uzytkownik zaznacza wszystkie przeszkody, takie jak ogrodzenie,
stupy elektroenergetyczne, studzienki, drzewa i krzewy itp.

W przypadku innych zagrozert ROBOTTI sam reaguje w odpowiedni
sposob, zatrzymujac sie natychmiast, gdy na jego drodze pojawig
sie zwierzeta lub ludzie.

Mozna powiedzie¢, ze praca z ROBOTTI przypomina prace

z tradycyjng deszczownig — wystarczy dostarczy¢ robota na pole,
nacisnag¢ przycisk uruchamiajacy, co jaki$ czas obserwowac jego
prace, a po wszystkim zabrac¢ go z pola.

St ol v

"Inteligentne podejscie
do pracy powtarzalnej"




ROBOTTI to co$ wiecej niz
tylko sprzet

Zautomatyzowane rolnictwo dzieki oprogramowaniu do tworzenia planu pola

ROBOTTI jest sterowany komputerowo w czasie rzeczywistym i nie wymaga obecnosci cztowieka, jako kierowcy.

Na podstawie zadanych parametréw robot oblicza optymalng trase jazdy po polu, a nastepnie j3 realizuje.

Precyzyjna nawigacje umozliwia technologia RTK-GPS wykorzystana w ROBOTTI, zapewniajgca doktadnos¢

przejazdu na poziomie +/-2 cm. Na stronie internetowej ROBOTTI mozna zaplanowac prace i kontrolowac jg

w czasie rzeczywistym, sprawdzi¢ efekt, kiedy dane zadanie zostanie ukonczone, oraz na biezgco dokumentowac

jego postep. Interfejs jest przyjazny dla uzytkownika i umozliwia tatwe planowanie i rozpoczecie pracy. Pézniej

wystarczy tylko odebrac robota z pola po otrzymaniu SMS-a z powiadomieniem.
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Krok 1

Tworzenie planu

Dodanie parametréw narzedzi, zdefiniowanie
lub zatadowanie granic pola i okreslenie, jakiego
rodzaju czynnos$¢ nalezy wykonac. Zaakceptowa-
nie planu i sprawdzenie przewidywanego czasu
zakonczenia pracy.

Krok 2

Monitorowanie postepu

Sledzenie postepu prac, monitorowanie pracy
maszyny i sprawdzanie widoku z przednich i
tylnych kamer.

Krok 3

Dokumentacja

Wszystkie wykonywane zadania s3 dokumentowane

z uwzglednieniem oryginalnego planu, czasu realizacji
oraz graficznego przedstawienia obstugiwanego
obszaru lub precyzji jazdy. Dostep do funkgji

kontroli planéw i operacji dla kazdego pola mozliwy
jest réwniez z poziomu strony internetowej.

"ROBOTTI wykona za Ciebie catg ciezka prace”



Wybierz Parametry
szerokosc¢ roboczg techniczne

Model ROBOTTI | LR
Widok z przodu SILNIK
Producent Kubota, silnik wysokoprezny
Liczba silnikow 1
Liczba cylindréow 4
Moc catkowita 54/72 (KW/KM)
Napigcie akumulatora 12v
Norma emisji spalin EPA/CARB Tier4 + EU Stage V
Pojemnos¢ zbiornika paliwa (ON) 300 L
UKLAD PRZENOSZENIA NAPEDU
:Lrjg:g;?cj:::iy roboczej w trybie pracy do 5 km/h
1,80 m-3,65m Predkosc jazdy transportowej w trybie manualnym do 10 km/h
UKLAD HYDRAULICZNY
Hydraulika robocza Bosch Rexroth Load-Sensing

3 dwukierunkowe wyjscia hydrauliczne
(maks. 50 I/min) + wolny sptyw
Hydrauliczny WOM (opcjonalnie) 540 obr./min; moc 14 kW / 18 KM

Widok z gory Przytacza hydrauliczne

A -
BEZPIECZENSTWO | NAWIGACJA
Zderzgk z czujnikami nacisku i przyciski zatrzymania W standardzie
awaryjnego
§ 1.48m-3.33m it Wirtualne ogrodzenie na bazies systemu GNSS W standardzie
:\ 1 Pilot zdalnego sterowania W standardzie
Czujnik laserowy LIDAR W standardzie
RTK-GNSS (GPS) W standardzie
\/ Zestaw komputera wizyjnego i kamer (przod i tyh) Opcjonalnie i o
« 305m-490m > Zestaw oswietleniowy (przedni i tylny) Opcjonalnie
DODATKOWE DANE
Udzwig TUZ 1250 kg
Masa wtasna 2850 kg
A Naped na 4 kota (hydrauliczny)
2 Widoki z boku - —
- Uktad jezdny 2 kota skretne / Zerowy promien skretu
A = N 5
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‘ . ROBOTTI
€ 7 AGROINTELLI 8
n e .
- — .
& ~
H
e
3 \J ¥,
1 < L55m > Szerokie (standardowo) Waskie kh e
g BKT Agrimax 320-65 R16 BKT Agrimax 260-70 R16 X
d Uwaga: Inne wymiary dostepne na specjalne zamdwienie Szerokos$¢: 31,9 cm Szerokosé: 25,8 cm A5

Prosimy o kontakt w przypadku jakichkolwiek pytan.

DYSTRYBUTOR:

POLSKA

@
A o vantage

10-416 Olsztyn

7 800 800 35 Agro Intelligence A/S
biuro@vantagepolska.pl contact_us@agrointelli.com
www.robotti.pl www.agrointelli.com

Nota prawna: Wszystkie dane techniczne zawarte w niniejszej ulotce moga zosta¢ zmienione bez powiadomienia. W celu otrzymania aktualnych danych nalezy sie
skontaktowac z firma AGROINTELLI lub lokalnym dystrybutorem ROBOTTI. ROBOTTI spetnia wymogi Dyrektywy Maszynowej UE i ma oznakowanie CE, ale w kazdym
przypadku nalezy postepowac zgodnie z lokalnymi przepisami i ustawami.




